7.0. osztalyozo algoritmizalas 01
Egyszeres valasztas (10 kérdés)

1. Mi az algoritmus alapvetd tulajdonsaga?
A) Végtelen futés

B) Determinisztikussag

o () Véletlenszerti miikodés

o D) Emberi kozremikodés

o O

2. Melyik programozasi paradigma alapja az allapotok és az utasitasok végrehajtasa?
A) Funkcionalis programozas

o B) Imperativ programozas

o C) Objektumorientalt programozas

o D) Deklarativ programozas

O

3. Melyik adatstruktura jellemzdje az, hogy elemei FIFO (First In, First Out) szerint

mukodnek?
o A) Verem
o B) Lista
o C)Sor
o D)Fa

4. Melyik nyelv volt az egyik els¢ magas szintli programozasi nyelv?

o A)Java
o B) Fortran
o C)C++
o D) Python

5. Milyen célt szolgalnak a ciklusok az algoritmusokban?
A) Folyamatok parhuzamositasa

o B) Iteracio biztositasa

o C) Hibakeresés

o D) Adatok titkositasa

o

6. Mi a binaris keresés feltétele?

A) Adatok véletlenszerli sorrendben legyenek
B) Az adatok legyenek sorbarendezve

C) Csak szamadatokat tartalmazzon

D) A keresett adat legyen az els6

o

O O O

7. Mi jellemzd a rekurziora?
o A) Minden probléma megoldhat6 vele
o B) Onmaga meghivésival old meg problémékat
o C) Nincs visszatérési értéke
o D) Lassabb, mint barmely méas algoritmus

8. Melyik utasitas zar le egy feltételes elagazast?
o A)Ha
o B) Ciklus veége
o C) Elagazas vége
o D) Vissza



9. Milyen eszk6zok kellenek a robot vezérléséhez?
A) Szoftveres és hardveres eszk6zok

B) Csak szoftverek

o C) Csak hardverek

o D) Manualis irdnyitas

o O

10. Mit jelent az ,,0sztaly” az objektumorientalt programozasban?
A) Egy fiiggvény halmaza

B) Adatok és miiveletek strukturaja

C) Egy valtozé tipusa

D) Egy fajl neve

O O O O

Tobbszoros valasz (10 kérdés)

1. Melyek a ciklus tipusai?

o A) While

o B)For

o C) Until

o D) Do-while

2. Melyek a rekurzid elényei?
o A) Tomorség
o B) Koénnyebb olvashatosag
o () Végtelen futas
o D) Memoriahatékony miikodés

3. Mi tartozik az alapvetd algoritmusok k6z¢?
A) Buborékos rendezés

B) Binaris keresés

o () Adatbanyaszat

o D) Kvantumkriptografia

o O

4. Milyen formakban létezhetnek az elagazasok?
A) Egyszert feltétel

B) Tobbszoros feltétel

o () Rekurziv elagazas

o D) Bedgyazott elagazas

o O

5. Milyen adattipusokat hasznalhatunk egy robot irdnyitasakor?
A) Egész szamok

B) Valos szamok

o C) Karakterek

o D) F4jlok

o O

6. Mely robotikai érzékelok hasznosak navigaciohoz?
A) Ultrahangos érzékeld

B) Infravords érzekeld

C) Giroszkop

D) Hoérzekeld

o O O O



7. Melyik modszer alkalmas parhuzamositasra?
A) Szalkezelés

B) Async/await

o C) Rekurzio

o D) Lock mechanizmus

o O

8. Mi jellemz6 a veremre?

A) LIFO szabaly

B) Stack pointer

C) Sorbarendezési muivelet

D) Csak olvashato6 adatszerkezet

O

O O O

9. Mi sziikséges a robot vezérléséhez egy mikrokontrolleren?
o A) Szenzor interfész
o B) /O portok
o C) Tapegység
o D) Futtathat6 koéd

10. Melyik elv a legfontosabb az algoritmus optimalizaldsaban?
A) Futasi id6 csokkentése

B) Memoriahasznalat minimalizalasa

C) Koédolasi szabvanyok betartasa

D) Egyszeriiség

o O O

o

lgaz-hamis (10 kérdés)

1. A rekurzié mindig gyorsabb, mint az iteracio. (Igaz vagy Hamis)

2. Az algoritmus determinisztikus viselkedése kotelezo. (Igaz vagy Hamis)

3. A robotok csak elére megirt utasitasokat hajthatnak végre. (Igaz vagy Hamis)

4. Egy ,while” ciklus feltételtdl fiiggden ismétlédik. (Igaz vagy Hamis)

5. A programozasi nyelvek kizarolag emberi nyelven alapulnak. (Igaz vagy Hamis)

6. A binaris keresés komplexitasa O(log n). (Igaz vagy Hamis)

7. Az objektumorientalt programozas nem hasznal funkciokat. (Igaz vagy Hamis)

8. A verem és a sor ugyanazt a miikodési elvet koveti. (Igaz vagy Hamis)

9. Az algoritmusok vizualizacidja flowchart segitségével torténhet. (Igaz vagy Hamis)
10. Az algoritmus optimalizalasara a parhuzamositas nem alkalmas. (Igaz vagy Hamis)



