7.0. osztalyozoé algoritmizalas 02

Egyszeres valasztas (10 kérdés)
1. Mi a robot iranyitasanak alapvet6 eleme?
A) Hardver meghajtok
B) Programkod
C) Mechanikai szenzorok
D) Manuélis bemenetek

2. Mit jelent az algoritmus ,,véges” tulajdonsaga?
A) Minden algoritmus végteleniil fut
B) Az algoritmus mindig meghatarozott 1épésszamban befejezodik
C) Végtelen adathalmazokat kezel
D) Folyamatosan 0j eredményt general

3. Mi a kiilonbség a ,,verem” és a ,,sor” kozott?
A) A verem LIFO, a sor FIFO elven miikddik
B) A sor gyorsabb, mint a verem
C) A verem csak szamokat kezel
D) A sor csak olvashato

4. Melyik a leggyakrabban hasznalt ciklus tipus iterativ programozasban?
A) While
B) For
C) Do-while
D) Repeat-until

5. Mi jellemz6 a feltételes elagazasokra?
A) A program mindig az &sszes agat végrehajtja
B) Csak két agat tartalmazhat
C) Az agak végrehajtasa a feltételtdl fiigg
D) Véletlenszerii sorrendben torténik a végrehajtas

6. Melyik a robotikai érzékelék 6 célja?
A) Adatok tarolasa
B) A kornyezet informécidinak észlelése
C) Mechanikai miikddés biztositasa
D) Adatfeldolgozas
7. Mi a ,valtozé” programozasban?
A) Egy allando érték
B) Egy dinamikusan valtozo6 adatstruktara
C) Egy tarol6 memoriaegység meghatarozott értékekkel
D) Egy fiiggvény paramétere



8. Mi a modularis programozas célja?
A) Egyszeriibb kodolas biztositasa
B) Kisebb programrészek létrehozasa, amelyeket ujra lehet hasznélni
C) Gyorsabb futasi id6 elérése
D) Csak bonyolult algoritmusok megoldasa

9. Mi a ,,debugging” legfontosabb lépése?
A) Uj kod irasa
B) Hibédk azonositasa ¢€s kijavitasa
C) Adatstruktarak optimalizalasa
D) Program tesztelése

10. Mi az objektumorientalt programozas alapegysége?
A) Modul
B) Objektum
C) Adatszerkezet
D) Fajl

Tobbszoros valasz (10 kérdés)

11. Miért hasznalnak robotok vezérlésére mikrokontrollereket?
A) Alacsony energiafogyasztas
B) Kisebb méret
C) Programozhatosag
D) Nagy adattarol6 kapacitas

12. Milyen adatstruktirakat hasznalhatunk algoritmusokhoz?
A) Lista
B) Fa
C) Halmaz
D) Matrix

13. Mi a programozasi nyelvek legfébb célja?
A) Emberi érthet0ség
B) Gép altali végrehajthatosag
C) Grafikus megjelenités
D) Adatok titkositasa

14. Mik a hatékony algoritmus legfontosabb jellemz6i?
A) Gyors futasi 1d6
B) Optimalis memoriahasznélat
C) Konnyen érthetd kod
D) Bonyolult strukturadk



15. Mi jellemz6 az automatikus vezérlésii robotokra?
A) Emberi iranyitas
B) Szenzorok altal vezérelt mikodés
C) Elore programozott feladatok végrehajtasa
D) Autonom dontéshozatal

16. Miért fontos az algoritmusok elemzése?
A) Futasi id0 meghatarozasa
B) Hibaelharitas
C) Az optimalis megoldas kivalasztasa
D) Kod ujrahasznositasa

17. Mely eszkozok alkalmasak robotok szoftverfejlesztésére?
A) Python
B) Arduino IDE
C) Scratch
D) Microsoft Word

18. Mely tényezok befolyasoljak az algoritmus komplexitasat?
A) Input adatok mérete
B) Algoritmus struktaraja
C) Hardver sebessége
D) Programoz6 tapasztalata

19. Miért fontos a kéd dokumentacidja?
A) Megkonnyiti a csapatmunkat
B) Konnyebb lesz a hibakeresés
C) A program ujrafelhasznalhatova valik
D) Gyorsabba teszi a program futasat

20. Mik a mesterséges intelligenciaval miikodo robotok f6 elényei?
A) Tanulési képesség
B) Autondém miikodés
C) Gyors adattarolas
D) Alacsony energiafogyasztas

lgaz-hamis (10 kérdés)

21. Az algoritmusnak mindig van legalabb egy kezdé6allapota.
Igaz vagy Hamis

22. A sor adatstruktura LIFO elven miikodik.
Igaz vagy Hamis



23.

24,

25.

26.

27.

28.

29.

30.

A robotok csak szenzoradatokat dolgoznak fel.
lgaz vagy Hamis

Az elagazasok feltétele mindig egyértelmiien igaz vagy hamis.
lgaz vagy Hamis

Egy ciklus mindig végtelen futast eredményez.
Igaz vagy Hamis

A programozasban hasznalt valtozok tipusa elére meghatarozott.
Igaz vagy Hamis

Az objektumorientalt programozas csak nagy projektekhez hasznalhato.
lgaz vagy Hamis

A rekurzié megvalodsitasa bonyolultabb, mint az iteracio.
Igaz vagy Hamis

Az optimalizalt algoritmusok mindig bonyolultabbak.
Igaz vagy Hamis

A szenzorok novelik a robotok pontossagat.
lgaz vagy Hamis



