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Beirni a tpbot kifejezést

Keresés... TPBot

Kiterjesztések

tpbot

B Matek

Alapok

Set left wheel speed at [@I::l % right wheel speed at
Bemenet

Zene

Go Forward * at speed {@L:LN X for o seconds

Led
Radio
Ciklusok

Feltételek Stop the car immediately

Valtozok

Left » line sensor detected Black =

TPBot

(F}3Z)The intelligent programming
car TPBot(Tianpeng) produced by

Tovabbi informaciok

Line sensor state is e s »

Halado
on Left v+ line sensor detected Black v
Flggvények

Témbok

Szove
9 Sonar distance unit com =

Jaték
Képek Sonar distance < w ° cm

Csatlakozo labak set headlight color to O

Soros vonal

= Vezérlés Set headlight color to R: e G: @ B: @
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Blokk utasitdsok BLZS®

Set left wheel speed at @UIN % right wheel speed at @@UDR %

Allitsd a bal kerék sebességét 100 %-ra
a jobb kerék sebességét -100 %-ra

Go Forward v at speed @B % for o seconds

Menj elore 100% -os sebességgel O mdsodpercig

inditaskor

Go Forward v at speed @UI:Q % for o seconds

Forward Backward E l 6 r'e H dT r'Cl
Balra Jobbra
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Blokk utasitasok

Go Forward + at speed @l %

Menj elore 100% -os sebességgel

stop the car immediately

Azonnal dllitsd meg az autot

Left + line sensor detected Black =

A bal oldali vonal érzékelo fekete szint detektdl

xJ lﬂft@ line sensor det
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Blokk utasitdsok

Line sensor state is # e w

v /

A vonal érzékel6 dllapota

On Left + line sensor detected Black =

A bal oldali vonal érzékelo észleli a feketét

Sonar distance unit cm =

A szondr tavolsdg cm -ben

Sonar distance < = o cm

A szondr tavolsdg < 5 cm

inches
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Blokk utasitasok
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set headlight color to |

Allitsd a ledek szinét...

Allitsd a ledek szinét R: 83 G: 202 B: 236

Turn off the headlights

Kapcsold ki a ledeket
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Blokk utasitasok

Set 180° servo S1 v angle to @ °

Allitsd az Sl-es 180° szervd sz6gét 900-ra

Set 360° servo S1 v speed to @UlE %

Allitsd az S1-es 3600 szervé
sebességét 100 %-ra
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